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1. Uwagi ogodlne

Napedy silnikowe typu UEMC 40_A, UEMC 40 B_ oraz
UEMC 40_D sg przeznaczone do wspétpracy z odtgczni—
kami, roztacznikami i uziemnikami Sredniego napigcia
w warunkach wnetrzowych.

Napedy silnikowe funkcjonuja niezawodnie przy zmien—
nych temperaturach i zmiennej wilgotnosci.
Przestawianie moze by¢ dokonywane zaréwno elektrycz—
nie jak za pomocg dzwigni recznej. Czas przestawiania
miesci sie w graniach od 5 do 8 sekund - zaleznie od
typu napedu i warunkéw obcigzenia.

2. Normy

Naped ten jest zgodny z wymaganiami nizej wyszczegdl—
nionych norm:

- |EC 265 (1983)

- Préba napieciowa silnika VDE 0530.

3. Transport i przechowywanie

Kompletny naped silnikowy moze by¢ transportowany
w dowolnym potozeniu. Jezeli urzgdzenie ma by¢ prze—
chowywane przez dtuzszy okres czasu, nalezy je umie—
$ci¢ w suchym, zamknietym pomieszczeniu.

4. Budowa
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1. Zespdt napedowy
2. Wytgcznik kraicowy
3. Kofek prowadzacy
4. PierScien sprzegajacy
5. Uchwyt blokujacy
6. Silnik elektryczny
7. Listwa zaciskowa
8. Przycisk sterowniczy
9. Miniaturowy wytgcznik zabezpieczajacy (m.c.b.)
10. Stycznik
11. DZzwignia
12. Nakretka
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4.1 Zasada pracy

Naped jest przekazywany z silnika elektrycznego poprzez
koto zebate i watek gwintowany do watu roboczego. Kie—
runek dziatania przy otwieraniu i zamykaniu moze zostac
odwrécony przez zmiane kierunku obrotéw silnika. Koto
zebate osadzone na gwintowanym watku sktada sie
z okragtego watka wykonanego ze stali nierdzewnej oraz
z jednej lub dwdch nakretek z brazu. Watek jest samoblo-
kujgcy. Oznacza to, ze napedu nie mozna przekrecaé ,na
site” przez obrot osi. Odnosi sie to réwniez do napedow
znajdujgcych sie w srodkowym potozeniu. Nakretki prze—
kazujg ruch za posrednictwem specjalnie uformowanej
dzwigni na wat roboczy. DZwignie sg tak uksztattowane,
ze mozna je zablokowaé¢ w skrajnym potozeniu.

Mozna réwniez korzystac z recznego przestawiania (za—
mykania i otwierania) postugujac sie dzwignig reczna.
Wymaga to odfgczenia pierscienia sprzegajacego.
Zarowno koto zgbate jak i watek gwintowany nalezy sma—
rowa¢ smarem statym przeznaczonym do stosowania
w niskich temperaturach. Zapewnia to prawidtowe dziata—
nie urzgdzenia w zakresie niskich temperatur do -50°C.

4.2 Blokada mechaniczna

Urzgdzenie zostato wyposazone w blokade mechaniczna.
W sktad tej blokady wchodzi réwniez wytgcznik zapobie—
gajacy zadziataniu (wtgczeniu) silnika elektrycznego. Ze—
spot blokady automatycznie blokuje naped mechaniczny
i jest on wystarczajgco silny, aby wytrzymaé site nape-
dowg silnika elektrycznego w przypadku, gdyby nie za—
dziatat wytgcznik zabezpieczajgcy S12. Zespot blokady
blokuje zaréwno naped silnikowy, jak i elementy recznego
przestawiania.

4.3 Dziatanie elektryczne

Napedy silnikowe typu UEMC 40 A1_, B1_oraz D1_ zo-
staly wyposazone w czesci elektryczne w ograniczonym
zakresie i wymagajg one zastosowania oddzielnego uktadu
sterowania, takiego jak UEZJ 1 lub UEZJ 2.

Patrz —— schemat obwodu: 31 UEMC 79.

Napedy elektryczne typu UEMC 40 A2_, B2_ oraz D2_
zostaty wyposazone w kompletny uktad sterowania, za—

wierajgcy styczniki, przyciski I-— oraz O—-; jak réwniez
automatyczny miniaturowy wytgcznik zabezpieczajgcy
(m.c.b.).

Patrz —— schemat obwodu: 31 UEMC 81.



5. Ogolne wskazéwki dotyczace
instalowania

Podany tutaj ogélny opis dotyczy metod instalacji napedu
silnikowego. Patrz réwniez punkt 6, w ktérym podano przy—
ktadowe sposoby instalowania i podstawowe metody
regulacji urzadzenia.

Nie wolno uruchamia¢ napedu przez obrét sruby za po-
mocg harzedzia korzystajgc ze sprezonego powietrza, gdyz
moze to spowodowac uszkodzenie kot zebatych silnika.

a) Zainstalowac tagcznik S.N., blokade pomiedzy nozami
gtéwnymi i uziemiajgcymi. Jezeli aparat ma by¢ zain-
stalowany na tylnej Sciance szafy, trzeba rowniez za—
montowa¢ mechanizm przegubowy z przektadnig
zebatg. Wiecej informaciji na temat instalacji odtgcz-
nika znalez¢ mozna w punkcie 6 niniejszej instrukcji.

b) Wykona¢ potfaczenia elektryczne napedu, po czym
uziemic uktad.

c) tacznik nalezy zatozyé tak, jak to opisano szczego6-—
fowo w instrukcji dotyczgcej podstawowej regulacii,
patrz punkt 6 przyktadowa instalacja fgcznikow S.N.
réznych typow.

d) Sprawdzi¢ dziatanie mechanizmu napedu; sprawdzic,
czy pierscien sprzegajacy A-4 zostat uwolniony i czy
uktad jest napedzany poprzez silnik lub przez obrét
Sruby za pomoca 19 milimetrowego klucza nasado-
wego. Jezeli naped silnikowy jest poruszany przez
obrét Sruby, nalezy zapewni¢ zatrzymanie sig silnika
w chwili, gdy sprezyny talerzowe zaczng ulegac¢ $ci—
$nieciu. Nastepnie nalezy za pomocg dzwigni recznej
spowodowac przestawienie tgcznika i zanotowac po-
tozenie pierscienia sprzegajgcego po zakonczeniu
otwierania — zamykania.

Nizej opisane kryteria powinny byé spetnione zaréw—
no w potozeniu otwartym jak i w potozeniu zamknig—
tym:

— watek mozna obracaé do punktu, w ktérym
nastepuje zadziatanie zapadki pierscienia
sprzegajacego;

— nalezy zapewni¢ odpowiedni margines kata
roboczego, zanim nastgpi zadziatanie zapadki
pierscienia sprzggajacego A—4;

e) Zmieni¢ potozenie napedu silnikowego przez przesta—
wienie go na inny wypust watka i obracajgc go w razie
potrzeby, powtarzac te dziatania tak dtugo, dopoki to—
lerancja kata sterowania nie bedzie symetryczna za—
rowno dla potozenia otwartego jak i zamknietego.

f)
9)

h)

Wyprébowac dziatanie elektryczne tgcznika S.N.

Dokreci¢ do oporu wszystkie sruby zabezpieczajgce
oraz nakretki.

Sprawdzi¢, czy uzyte symbole robocze sg prawidtowe.

Aby zmieni¢ kierunek dziatania uktadu UEMC 40
B1 i D1 tak aby zamykat on obwéd przy obrotach
w lewo (w kierunku przeciwnym do ruchu wska-
zéwek zegara), nalezy postapic¢ tak, jak podano na
nizej wymienionych schematach obwodu:
Patrz schemat obwodu: 31 UEMC 157

31 UEMC 161

Na pierScien sprzegajacy przyklei¢ naklejke informu—
jaca o ruchu w lewo.

Aby zmieni¢ kierunek dziatania uktadu UEMC 40

B2 lub D2 tak, aby zamykat on obwéd przy obro-

tach w lewo (w kierunku przeciwnym do ruchu

wskazéwek zegara), nalezy postapi¢ zgodnie

z ponizszymi zaleceniami:

—  Zamieni¢ migedzy sobg potaczenia X1:13 oraz
X1:14; potgczenie czerwone na X1:13 i brgzowe
na X1:14.

— Na pierScien sprzegajacy przyklei¢ naklejke
informujaca o ruchu w lewo.

Uwaga:

W przypadku modelu UEMC 40 A1 oraz modelu
UEMC 40 A2 nie ma zazwyczaj potrzeby zmiany kie—
runku obrotow, poniewaz kierunek dziatania aparatu
jest ustalany przez ustawienie két zgbatych przektad—
ni na wale aparatu."

Wybraé wiasciwg naklejke do przyklejenia na nape-—
dzie majgcag napis w odpowiednim jezyku. W przy—
padku przyciskéw sterowniczych znajdujgcych sie
u gory trzeba w odpowiedni sposdb przyklei¢ naklej—
ke numer GB 3637-1. W przypadku przyciskéw ste—
rowniczych znajdujgcych sie pod watkiem roboczym
trzeba w odpowiedni sposéb przyklei¢ naklejke nu-
mer GB 3637-2.
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6. Przykiadowe sposoby

instalowania i podstawowe metody
regulaciji

6.1 Roztacznik NAL zainstalowany na tylnej

$ciance szafy rozdzielczej

Wyposazony w mechanizm sprezynowy typu A i K

A 0N~

3

max. 40°

NAL1

Rys. 2

Naped silnikowy
tacznik przegubowy UEMC-ZL 7
Stozkowe koto zebate

Ciegno napedowe

Mechanizm typu A
- podstawowy sposoéb regulaciji

1.
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Uktad napedu znajduje sie w otwartym potozeniu (to
jest w takim potozeniu, w jakim zostat on dostarczony
przez producenta).

Obraca¢ watem roztgcznika w kierunku potozenia
otwarcia az do chwili naprezenia sprezyny (zadziata—
nia zapadki). Za pomocg dzwigni recznej przekrecac
go nieznacznie w kierunku strzatki znajdujacej sie na
mechanizmie A az do wykasowania luzu.

W przypadku przestawiania recznego nalezy uwolnic¢
pierécien sprzegajacy A—-4 napedu recznego i prze—
kreci¢ go tak, aby wymiar X byt rowny 1 mm. Patrz
Rys. 2.

Zainstalowa¢ naped silnikowy w tym potozeniu.
Ogolne zalecenia dotyczace sposobu instalowania —
patrz punkt 5.

UEMC 40 A2- lub UEMC 40 A1-

Mechanizm typu K
- podstawowy sposoéb regulaciji

1.

Uktad napedu znajduje sie w potozeniu otwartym (to
jest w takim potozeniu, w jakim zostat on dostarczony
przez producenta).

Gdy roztacznik znajduje sie w potozeniu otwartym
przekrecaé go nieznacznie za pomocg dzwigni recz—
nej w kierunku strzatki znajdujgcej sie na mechani-
zmie K, az do catkowitego zlikwidowania luzu.

W przypadku recznego przestawiania nalezy uwolnic¢
pierscien sprzegajacy A-4 napedu i przekrecic go tak,
aby wymiar X byt rowny 6 mm. Patrz Rys. 2.
Zainstalowaé naped silnikowy w tym potozeniu.

Ogodlne zalecenia dotyczgce instalowania podano
w punkcie 5.



6.2 Roztacznik NAL zainstalowany na bocznej
$ciance szafy rozdzielczej
Mechanizm sprezynowy typu A i K

Uktad napedu mozna zainstalowac z prawej lub z lewej stro—
ny roztgcznika. Gdy ukfad ten jest zamontowany z prawej
strony, nalezy pamigtac o tym, ze konieczna jest wéwczas
zmiana kierunku dziatania; tak aby zamknigcie nastepo—
wato przy obrotach w lewo (j. w kierunku przeciwnym do
kierunku ruchu wskazéwek zegara). Patrz punkt 5.h.

1

] Fl ]
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Mechanizm typu A
podstawowy sposdéb regulaciji

—

Uktad napedu znajduje sie w otwartym potozeniu (to
jest w takim potozeniu, w jakim zostat on dostarczony
przez producenta).

2. Poruszaé roztgcznik w kierunku otwartego potozenia az
do chwili naprezenia sprezyny (zadziatania zapadki).
Przekreci¢ go nieznacznie za pomocg dzwigni recz—
nej w kierunku strzatki znajdujgcej sie na mechani—
zmie A az do wykasowania luzu.

3. W przypadku napedu recznego nalezy uwolni¢ pier—
Scien sprzegajacy A—4 napedu i przekrecié go tak, aby
wymiar X byt rowny 5 mm. Patrz Rys. 3.

4. Zainstalowac uktad napedu w tym potozeniu.

5. Ogolne zalecenia dotyczgce sposobu instalowania
znalez¢ mozna w punkcie 5.

6.3 Przystosowanie odtacznikéw OWD
i OWIII do wspétpracy z napedami UEMC40A _

Rys. 4 Odtgcznik OWD (OWIII) z napedem silnikowym
UEMC40 A_ (z lewej strony)

UEMC 40 D2- lub
UEMC 40 D1-

1. Naped silnikowy

Rys. 3

Mechanizm typu K
- podstawowy sposob regulaciji

1. Uktad napedu znajduje sie w otwartym potozeniu (to
jest w takim potozeniu, w jakim zostat on dostarczony
przez producenta).

2. Roztgcznik znajduje sie w potozeniu otwartym. Prze—
kreci¢ go za pomocg dzwigni recznej nieznacznie w
kierunku strzatki widocznej na mechanizmie K az do
catkowitego wykasowania luzu.

3. W przypadku napedu (przestawiania) recznego na-
lezy uwolni¢ pierscien sprzegajacy A—4 napedu i prze—
kreci¢ go tak, aby wymiar X byt réowny 5 mm. Patrz
Rys. 3.

4. Zainstalowac naped silnikowy w tym potozeniu.

5. Ogodlne zalecenia dotyczgce sposobu instalowania
znalez¢ mozna w punkcie 5.

1 — Odtagcznik

2 — Naped UEMC40A _
3 — Ciegno sprzegajace
4 — Dzwignia reczna
5 — Przedituzacz watu

6 — £gcznik pomocniczy

Naped moze byc stosowany rowniez z prawej strony (wymaga to innego przedtuzacza watu)

4
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Przektadnia zgbata OW4 4 HO5

Rys.5 Odtgcznik OWD (OWIII) z napedem silnikowym UEMC40 A_ - ciegna sprzegajace prowadzone
pod katem prostym (gdy nie jest mozliwe zachowanie kata max. 40°)

1 — Odfacznik

2 — Naped UEMC40A_

3 - Ciegno sprzegajgce

4 — Dzwignia reczna

5 — tacznik pomocniczy

6 — Przektadnia stozkowa

7 — Przedtuzacz watu

8 — Przedtuzacz watu tgcznika pomocniczego
9, 10 — Sworzen

11 — Przegub
12 — Pier$cien sprzegajacy
13 — Kotek

14 — Przektadnia kgtowa

Rys. 6 Odtacznik OWD (OWIII) z napedem silnikowym UEMC40 A_ (z prawej strony) i przektadnig katowg

6.4 Sprzeganie odtacznika OWD (OWIII)

z napedem silnikowym UEMC40 A _

Naped dostarczany jest w pozycji otwartej. PierScien
sprzegajacy [12] napedu ustawi¢ w ten sposdb, aby kotki
[13] znajdowaty sie w $rodkowej czesci otworéw
owalnych. Nastepnie nalezy:

1.
2.
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Odtacznik [1] ustawié w pozyciji otwartej.
Zamontowa¢ ciegno (rure) [3] w kole zebatym
przektadni [6] na wale odigcznika przy pomocy
sworznia [9].

Dopasowa¢ dtugos¢ ciegna [3] tak, aby miescito sie
w obejmie przegubu [11].

W przegubie [11] wywierci¢ otwér &10,1 poprzez
ciegno.

Sprzegngé naped z odfacznikiem przy pomocy
sworznia [10] dotgczonego do napgdu.

No

Zatozy¢ dzwignie reczna [4].

Odciagna¢ pierscien sprzegajacy [12] i przestawi¢ odtg—
cznik w stan zamkniecia. Sprawdzi¢, czy odtgcznik
osigga stan petnego zamknigcia. Jezeli nie, nalezy
otworzy¢ go ponownie. Roztgczy¢ ciegno i przestawic
przegub [11] 0 1 lub 2 zeby na molecie watka wyjscio—
wego napedu, po czym ponownie wykonaé operacje
od punktu 5.

Otworzy¢ odtgcznik dZzwignig reczng. Pierscien sprze—
gajacy powinien samoczynnie powréci¢ do pozycji
wyjsciowe;.

Wykonaé potgczenia elektryczne napedu a nastepnie
prébe silnikowego zamykania i otwierania odtgcznika.



7. Dziatanie i blokady

a) Przestawianie mechaniczne

— Przestawi¢ przetagcznik ,MOTOR” do potozenia ON
(WLACZONY).

Przy takim potozeniu przetgcznika mozna korzystac¢ za-
réwno z funkcji sterowania lokalnego, jak i z funkcji stero—
wania zdalnego.

— Chcac korzystac z funkgji sterowania lokalnego, na-
lezy postugiwac sie przyciskami | lub O.

b) Przestawianie reczne

Przestawi¢ przetgcznik ,MOTOR” (,SILNIK”) do potozenia
OFF (WYLACZONY). Nastgpnie wyciggna¢ pierscien
sprzegajacy i przestawiaC urzgdzenie, postugujgc sig
dzwignig reczng. W przypadku niektorych aparatow dla
umozliwienia wyciggnigcia pierécienia sprzegajgcego
A-4 konieczny jest nieznaczny obrét aparatu w przeciw—
nym kierunku za pomoca dzwigni reczne;j. Patrz takze wy—
posazenie pomochicze UEMZ 469.

c) Korzystanie z napedu silnikowego po

przestawianiu recznym

Po jednokrotnym recznym przestawieniu fgcznika naped
elektryczny nie jest z nim zsynchronizowany. Normalnie
pierscien sprzegajgcy A-4 wpada na swoje miejsce do-
piero przy nastepnym skorzystaniu z napedu silnikowego.
W celu przyspieszenia osadzenia pierscienia w wyma-—
ganym potozeniu trzeba nieznacznie przekreci¢ wat na—
pedu do tytu po recznym przestawieniu tgcznika S.N.
Tak wiec — przyktadowo — jezeli odtgcznik zostat otwarty
recznie, a nastgpnie ma on zosta¢ zamkniety przez na—
ped silnikowy, w pierwszej kolejnosci trzeba przestawic
naped do otwartego potozenia tak, aby pierscieh sprze—
gajacy spoczat na swoim miejscu i dopiero potem dopro—
wadzi¢ go potozenia zamknigtego.

d) Blokada mechaniczna

Przetacznik ,MOTOR?” (,SILNIK”) przestawi¢ do potozenia
0. Odtagcznik mozna zablokowa¢ woéwczas, gdy naped sil—
nikowy znajduje w otwartym lub zamknietym pofozeniu,
réwniez po recznym przestawieniu nawet w przypadku,
gdy pierScien sprzegajacy zostat odtgczony. Zablokowaé
urzadzenie po docidnigciu zapadki blokujgcej A-5 uzy—
wajgc ktédki — 6 ... 10 mm. Uktad blokujacy (zabezpie—
czajgcy) otwiera automatycznie rowniez elektryczny
obwdd roboczy.

8. Konserwacja

Watek gwintowany i koto zebate napedu nalezy smaro—
waé smarem statym co 5 lat lub po wykonaniu okoto 1000
zadziatan.

Zaleca sie stosowac smar staty typu Isoflex Topas NB 52
wzglednie inny syntetyczny smar staty, przystosowany do
pracy w niskich temperaturach. Smar staty mozna zama-—
wia¢ u producenta napedu.

W przypadku, gdy naped zostat wyposazony w grzejnik
zapobiegajgcy kondensacji, trzeba sprawdzi¢ funkcjono-
wanie tego elementu.

9. Czesci zapasowe

Przy zamawianiu cze$ci zapasowych nalezy podawac
wszystkie szczegdtowe dane techniczne znajdujgce sie
na tabliczce znamionowe.

Czesci zapasowe Typ
Silnik + koto zgbate UEZM 5/U*/3
Kofo zebate silnika J403323
Dioda SK 1/16
Prostownik - REC BR 3510
Whytgcznik krancowy: S1, S2| OYAX 13
Stycznik: K1, K2 - ABB BC 6-30-01/U* &
Przekaznik: K3 - RFI1 40.52.9.048 <
*U = Napiecie
ABB



10. Szczegotowe dane techniczne

— Kierunek dziatania: Zamykanie w prawo ({j. w kierunku zgodnym
z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara) — tatwo wymienne — patrz punkt 5.h.

- Silnik: Zasilanie wyprostowanym prgdem statym — Silnik z magnesami statymi.

Napiecie znamionowe Znamionowy prad Prad maksymalny Typ miniaturowego

unv sterowania - In/A I max/A wylacznika zabezpieczajacego

24V prad staty 12 40 - STO S272 K8

48V prad staty 6 20 - STO S272 K4

60 V prad staty 5 17 - STO S272 K4

110V prad staly 2 5,5 - STO S272 K2

125V prad staty 2 55 - STO S272 K2

220V prad staty 1 3 — STO S282 UCK 1
4 230V prad zmienny 1 3 - STO S272 K1

UEMC 40 UEMC 40 UEMC 40
A1 A2 B1 B2 D1 D2

Moment: Nm 200 200 300 300 200 200

Ciezar: kg 14,5 14,5 12,5 12,5 13 13

Styczniki:

Moc zamykania: w 3 3 3 3 3 3

Moc podtrzymywania: w 3 3 3 3 3 3

Najkrotszy impuls sterujgcy: S 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2 Kat dziatania: stopnie 190 190 110 110 150 150
g stopnie 210 ™ 210 ™

" Z wyposazeniem: Pierscien sprzegajgcy UEMC 452

Napgd reczny z dzwigng rgcznq UEKO-ZK 1;
Listwa zaciskowa 6 mm?;

— Grzejnik 5W, zapob|ega]qcy kondensaciji (grzejnik ten
nalezy zamawia¢ oddzielnie).

— Czas dziatania przy znormalizowanym obcigzeniu od
5 do 8 sekund.

M/Nm

300

200

100

TIME

2 4 6 8 10 12 14 16 T/S

Czas dziatania przy réznych obcigzeniach
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PROC1.TBL

11. Wyposazenie

Dzwignia reczna UEKO-ZK 1 lub

HE 53235 u 4

2 [ — {

Dzwignia reczna jest wyposazona w uchwyt z materiatu S h m
izolacyjnego.
Watek przedtuzajacy UEMC-ZL 24
W sktad watka przedtuzajgcego wehodzg nastepujgce ele— maks 290
menty: 70
— watek o dtugosci 240 mm (wielowypustowy); 025 wypusty |

— tuleja przedtuzacza 70 mm (wypusty trafiajgce na
wypusty).

Watek ma wykonane nacigcia w postaci rowkow, roz—
mieszczonych w regularnych odstgpach.

& 25 watek wielowypustowy / & 25 watek wielowypustowy.

L= =R _—q==_ _ _ L=

240

AXLE

Pierscien sprzegajacy UEMZ 452

Pierscien sprzegajgcy zapewnia powiekszenie kgta dzia—
tania napedu UEMC 40 A_ do 210 stopni.

U452

Zabezpieczajacy miniaturowy wytacznik (m.c.b.)

Przeznaczony jest on do przytgczenia obwodu zasilajg—
cego i do zabezpieczenia silnika elektrycznego przed
przeciazeniem.

Napiecie Typ miniaturowego
silnika elektrycznego wytacznika
24V prad staty — STO S272 K8
48V prad staty - STO S272 K4
60V prad staty — STO S272 K4 .
110V prad staty - STO S272 K2 °©
125V prad staty - STO S272 K2
110V prad zmienny - STO S272 K2
220V prad staty - STO S282 UCK 1
230V prad zmienny - STO S272 K1
95 11 1 | )
Styk pomocniczy dla miniaturowego wytacznika - F =1 -
STO S 2-S/H o6[ 98] | [{2 l14
W sktad tego styku wchodzg dwa styki przetgczajace. IL !
L--41> o J
2|

8 ABB



Skrzynka sterownicza

Typ

UEZJ 2-

Schemat obwodu

UEZJ 2 - 24V pr. staly
UEZJ 2 - 48V pr. staly
UEZJ 2 - 60V pr. staly
UEZJ 2 - 110V pr. staty
UEZJ 2 - 125V pr. staty
UEZJ 2 - 220V pr. staly
UEZJ 2 - 110V pr. zmienny
UEZJ 2 — 230V pr. zmienny
UEZJ2-UU®

CONTR1.TBL

31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 148
31 UEMC 149

M Urzadzenie typu UEZJ 2-UU nalezy zamawia¢ woéwczas, gdy
stosuje sie rézne napiecia silnika elektrycznego i pomocnicze. Przy

zamawianiu nalezy poda¢ doktadng warto$¢ napiecia.

Uktad sterowania

Typ

UEZJ 1-

Schemat obwodu

UEZJ 1 -24V pr. st.
UEZJ 1 - 48V pr. st.
UEZJ1 -60V pr. st.
UEZJ 1 -110V pr. st.
UEZJ 1 -125V pr. st.
UEZJ 1 -220V pr. st.
UEZJ 1 -110V pr. zm.
UEZJ 1 -230V pr. zm.
UEZJ1-UU®™

CONTR2.TBL

31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 142

M Urzadzenie typu UEZJ 1-UU nalezy zamawia¢ wéwczas, gdy
stosuje sie rézne napigcia silnika elektrycznego i pomocnicze. Przy

zamawianiu nalezy poda¢ doktadng wartos¢ napiecia.

Uktad sterowania

Typ

UEZJ 1-/2

Schemat obwodu

UEZJ 1 - 24V pr. Staty/2
UEZJ 1 - 48V pr. Staty/2
UEZJ 1 - 60V pr. Staty/2
UEZJ 1 -110V pr. Staly/2
UEZJ 1 - 125V pr. Staty/2
UEZJ 1 - 220V pr. Staty/2
UEZJ 1 -110V pr. Zm/2
UEZJ 1 -230V pr.Zm/2
UEZJ 1 - UU/2 (1)

CONTR3.TBL

31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 141
31 UEMC 142

M Urzadzenie typu UEZJ 2-UU nalezy zamawia¢ woéwczas, gdy
stosuje sie ré6zne napiecia silnika elektrycznego i pomocnicze. Przy

zamawianiu nalezy poda¢ doktadng warto$¢ napiecia.

ABB
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Skrzynka UEMZ 480

W sktad skrzynki UEMZ 480 wchodzg nastepujace
elementy:

— skrzynka wykonana z szarego poliweglanu, IP 67;
— wspornik;

—  Sruby.

Skrzynka przeznaczona jest dla uktadu sterowania
UEZJ 1-/2.

Przyciski sterownicze UEZJ 3
W sktad zastawu przyciskdw sterowniczych wchodza:
— Przycisk |, wraz z tekstem: CLOSE
(ZAMKNIECIE)
— Przycisk O, wraz z tekstem: OPEN

(OTWARCIE)
—  Wyiacznik wybierakowy ON/OFF
(wtaczony/ wytgczony),
wraz z tekstem: REMOTE ON/OFF

(ZALACZANIE /WYLACZANIE
W PRZYPADKU STEROWANIA
ZDALNEGO)

Zespot lampek wskaznikowych UEZJ 4

Typ:  UEZJ 4 —24V
—48V
-60V
110V
~125V
~220V

W skiad tego zestawu wchodzg lampki w kolorze czer—
wonym, zielonym i z6ttym. Ten sam zestaw lampek do—
starczany jest zarowno dla zasilania prgdem statym, jak
i dla zasilania prgdem zmiennym.

tacznik regulacyjny UEMC-ZL 9

Jest to element pozwalajgcy na doktadne bezstopniowe
(ciggte) ustawianie obu potozen skrajnych oraz zmniej—
szenie kata sterowania do maksymalnie 30 stopni.

@25 wielowypustowy / @25 wielowypustowy.

tacznik regulacyjny UEMC-ZL 10

Jest to element pozwalajgcy na doktadne bezstopniowe
(ciagte) ustawianie obu potozen skrajnych oraz zmniej—

szenie kata sterowania do maksymalnie 30 stopni.

25 watek wielowypustowy / &25 watek wielowypustowy.

10

ZL10

i
125

[epe | (oal |

2155/ g 21

U480

UEZJ3

LAMPS

Rmax 64

)

823/ 829

& Eq f
- it
| 125
P
T Dociaggniecie przepony
L 175 1-14 1P 67

REMOTE
CLOSEDl | ON/OFF |

S

20 62

825 — —©6-- —©1¢252

b Watek
wielowypustowy

N
o
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5
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tacznik przegubowy UEMC-ZL 7
Jest to element pozwalajacy na przenoszenie napedu
(ruchu roboczego) w zakresie kagta nie przekraczajgcym
40 stopni.

Dla rury o srednicy: 3/4 cala (26,9 mm).

tacznik przegubowy UEMZ 390

Jest to element pozwalajacy na przenoszenie napedu
(ruchu roboczego) w zakresie kata nie przekraczajagcym
40 stopni.

Dla rury o $rednicy: 1 cala (33,7 mm).

Watek przedtuzajacy UEMZ 242

Watek wielowypustowy: & 25 wielowypust / & 25 wielo—
wypust.

Mechanizm przegubowy z przektadnia zebatg
UEMZ-ZL 23

W sktad mechanizmu wchodzg nastepujgce elementy:

UEMZ 404 : Stozkowe koto zebate

UEMZ 390 : tacznik przegubowy

UEMZ 242 : Waltek przediuzajacy

UEMZ 4083 : Rura napedowa & 33,7 x 1500 mm
Dtugosé rury = A — 150 mm.

Przestawianie reczne — za pomoca zaizolowanej
dzwigni napedowej
Elementy sktadowe:

1. Sruby przedtuzajace: UEMZ 469
2. Stozkowy facznik redukcyjny: — RAG MGA 87
3. Rekojes¢ sterownicza: - RAG MTG 201-K

o dtugosci 6390 mm.

Dziatanie:

Stozkowy tgcznik redukcyjny moze byé przymocowany na
konhcu zaizolowanego preta, podobnie jak fgcznik stoso-
wany do wymiany bezpiecznikdw na transformatorach
znajdujacych sie na stupach. Wigcznik ten jest produko—
wany przez firme Melby lub Ragnar Stilskog. Mechanizm
roboczy mozna przestawia¢ przez obroty preta.

ABB
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12.

Zestawienie mozliwych konfiguraciji

Aparat zainstalowany na tylnej $ciance szafy rozdzielczej

Aparat Wazne wyposazenie Naped silnikowy Instrukcja
tgcznik przegubowy
NAL_ — UEMC-ZL 7 UEMC 40 A_ 34 UEMC 36_
UEMC 40 A_
Roztacznik zainstalowany na tylnej Sciance szafy rozdzielczej
i tacznik regulacyjny
ROZI'QCZI'IIK NAL_ NALF_ UEMC-ZL 10 (dotyczy tylko

12

tacznik przegubowy
UEMC-ZL 7

mechanizmu KS)

Dzwignia reczna
UEKO-ZK 1 lub HE 53235

Naped silnikowy
UEMC 40 A1 — 24,48, 60, 110, 125,
220V pr. staly

UEMC 40 A2 - 24, 48, 60, 110,

Naped silnikowy

125,220 V pr. staty
- 110,230V pr.zmien.
- uUu

Uktad sterowania
UEZJ1 - 24,48,60,110, 125,
220V pr. staty
- 110,230V pr.zmien.

UEZJ 2

1
Skrzynka rozdzielcza
- 24,48,60, 110, 125,
220V pr. staly
- 110,230V pr. zmien.

- Uu - Uu
]
Zabezpieczajacy miniaturowy wytacznik (m.c.b.)
Przyciski Zestaw lampek - STO S272 K8 dla 24V
sterownicze wskaznikowych - STO S272 K4 dla 48V
UEZJ 3 UEZJ4  -24V - STO S272 K4 dia 60V
-48V - STO S272 K2 dla 110V
-60V - STO S272 K2 dla 125V
-110V - STO S272 K1 dla  230pr.zm.
-125V - STO $282 UCK 1 dla 220 pr.staty
-220V I

Styki pomocnicze dla miniaturowego wytacznika automatycznego (m.c.b.)

- STO S2-S/H

ABB



13.
13 UEMC 408 D

150

20 A

Rysunek wymiarowy

Naped silnikowy

Pk 16

Pg 16

A2
B2
D2

108

UEMC40A_,B_,D_

50

33
Pr22,5
™~

D Dotyczy wytgcznie typow
] UEMC 40

u40

65

Otwory wywiercone w panelu przednim

Watek wielowypustowy & 25

B -
Typ A B C \Y M.
UEMC 40 mm mm mm stopnie Nm
Al 67 476 162 190 210 200
A2 67 476 162 190 210 200
B1 55 376 112 110 300
B2 55 376 112 110 300
§ D1 65 376 112 150 200
% D2 65 376 112 150 200

(1) Elementy wyposazenia dodatkowego nalezy zamawia¢ oddzielnie.

Naped silnikowy

14. Schematy obwodow
31 UEMC 79 C
X2: > f 1 » 2 » 3
J_ 5 5 1
) S v7; S12 v
Dla typéw: UEMC 40 A1 - 24 prad staty
UEMC 40 B1 - 48 prad staly
UEMC 40 D1 - 60 prad staty
— 110 prad staty
— 125 prad staty
— 220 prad staty
M1 = Silnik

S1, S2 = Wylgczniki krancowe
S12

= Wytacznik blokujgcy uktadu zabezpieczajgcego

1) R2 = Grzejnik (powinien by¢é zamawiany oddzielnie)

ABB
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Schemat obwodu Naped silnikowy UEMC 40 A2, B2, D2
31 UEMC 81 J

UEMC 40 A2 - 24 prad staly UEMC 40 B2 - 24 prad staty UEMC 40 D2 - 24 prad staty
— 48 prad staty — 48 prad staty — 48 prad staty
- 60 prad staty - 60 prad staty — 60 prad staty
— 110 prad staty — 110 prad staty — 110 prad staty
— 125 prad staty - 125 prad staty - 125 prad staty
— 220 prad staty — 220 prad staty — 220 prad staty
- 110 prad zmien. — 110 pr. zmien. — 110 pr. zmien.
— 230 prad zmien. — 230 pr. zmien. — 230 pr. zmien.
- uu® - uu® - uu®?
(L)
[ F1 = Miniaturowy wyfgcznik zabezpieczajgcy
! I E\ brazowy \ czerwony
() , B b " . (mcb) .
[ I S45 = Przyciski (I oraz O)
Fi 2 V3 S45 14 M1 = S|In|k
N BN K1, K2 = Styczniki robocze
v K3 = Przekaznik dla napigcia od 48 do 230 V
) . S1, S2 = Przyciski

S12  =Wytgcznik w uktadzie blokujgcym

S12

1§ 12 V5 = Prostownik w przypadku prgdu
1l zmiennego
-1 V1-V3 = Diody na prad staty
R1 = Opornik dla napigcia od 110 do 230 V

czarny
(

" B
M R2 =Grzejnik (powinien by¢ zamawiany
vi oddzielnie)
@ = Doktadne dane dotyczace silnika
i napiecia pomocniczego
12 10
g (N (N9
Schemat obwodu Jednostka sterujaca UEZJ 1_
31 UEMC 141D Dla typéw: UEZJ1 - 24 prad staly UEZJ 1- 24 prad staty/2
— 48 prad staty — 48 prad staty/2
— 60 prad staty — 60 prad staty/2
- 110 prad staty — 110 prad staty/2
— 125 prad staty — 125 prad staty/2
(1 -HOvAC — 220 prad staty - 220 prad staty/2
230VAC — 110 pr. zmien. — 110 pr. zmien./2
T — 220 pr. zmien. — 220 pr. zmien./2
(L1) )
Xi: s 21 1 Ra T 7 I 8
Vs K1, K2 = Styczniki robocze
¥ " 5 2 5 K3 = PrzekaZnik dla napiecia od 48
K3 K1 K3 K2 dO 230 V
12 6 22 6
V1,V3 = Diody
22 » R1 = Opornik dla napiecia od 110
A 0 “ do230V V
21 21
1) V5 = Prostownik — tylko w przypadku
A2 .
v o ki }j‘” P pradu zmiennego.
At Al
V5
X1 ~22 2 13 14 .Vzt 15 e 16 17

U141
S
T

14 ABB



Schemat obwodu
31 UEMC 142 C

Dla typow: UEZJ 1_UU
UEZJ 1_UU/2
(L1) (+) (L1) (+)
X1: 21 » 1 23 3 s 7

Uwaga: Styczniki pragdu statego.

Jednostka sterujaca

KST K1

Vi X K1

V6

Xi: o 22 2 013 14 24 %

U142
S

Schemat obwodu
31 UEMC 148 C

K2 K1

] V2 N K

22

21

A2

Al

» 17

Skrzynka sterownicza

10

x1

x2

26tty

Dlatypéw: UEZJ2 - 24 prad staty K1, K2 = Styczniki robocze
— 48 prqd Sta{y 84, S5 = Przyciski
- 60 prad staty S6 =
- 110 prad staty K3 =
- 125 prad staty R1 = O
— 220 prad staty V1,V2 = Diody
- 110 pr. zmien. H4 =
— 230 pr. zmien. H5 =
(1 -110VAC HO =
-230VAC 1)V5 =
/—/H
(L1) (+)
Xi: ¢ 21 1 3 5 7 8 9
= Im 84 |4 S5 |14 H4 | x1 H5
V5 36 | B oF |
¥ 13 13 13 czerwony | X2 zielony
11 5 21 5
K1 K3 / Ki K3 / K2
12 6 22 6
Ri1 ﬁ}/ 22 22
K2 Ki
21 21
K2 A2 A2
oo oy
Al Al
V5
X1: 22 %0 o3 o4 o4 ‘015 116 017
g N (—)

ABB

K1, K2
K3

V1,V2

UEZJ 1_

Styczniki robocze

= Przekaznik dla

V5,V6 =

R

» 20

Przetacznik sterowania zdalnego
Przekaznik dla napigcia od 48 do 230 V
Opornik dla napiecia od 110 do 230 V

napiecia od 48 do 230 V

Prostownik — tylko dla
pradu zmiennego.
Opornik dla napigcia
od 110 do 230V

UEZJ 2_

Wskaznik potozenia — potozenie zamkniete — czerwony
Wskaznik potozenia — potozenie otwarte — zielony
Wskaznik zadziatania bezpiecznika — z6tty

Prostownik — tylko dla prgdu zmiennego



U149

Schemat obwodu

31 UEMC 149D

Dla typéw: UEZJ2_UU
e A
() B oW e

Skrzynka sterownicza

a— ig im i” S6 = Przetgcznik sterowania
14 H4 | xt H5 | x1 H9 | xt
| 0 zdalnego
© o zerony| Paietony| ? oty ) 2 K3 = Przekaznik dla napigcia od
48 do 230V
R1 = Opornik — dla napiecia od
110 do 230 V
V1,V2 = Diody
H4 = Wskaznik potozenia -
potozenie zamkniete —
czerwony
H5 = Wskaznik potozenia -
potozenie otwarte — zielony
H9 = Wskaznik zadziatania
20 bezpiecznika — z6tty
N =) N = 1)V5 = Prostownik — tylko dla pradu
zmiennego
Przyktadowe potaczenia dla UEMC 40_ ... + UEZJ 1
31 UEMC 156 C
Alt. A
0/ N | e Foo- o
Sygnalizacja | ! |
o s S . 37\‘ 7 59\‘
| 13 13 13 X 1 x1 R
Ay s S LA )
| 114 \14 \14 czerwony | = zielony | 2 6%ty | 2
| | | | Lo _"_ I __ i
o I B s )
L e :RS T , fo 1 F1 =Miniaturowy wytacznik
zabezpieczajgcy (m.c.b.)
“ . ” ; S4, S5 = Przyciski _ _
s/ ki ks | ke S6 = Przefagcznik sterowania
12 6 2 6 zdalnego
S7 = Pomocniczy styk dla
" 722 o F odtacznika
21 21 S8 = Pomocniczy styk dla
" 22 uziemnika
V1 @3 Vo @j S9 = Pomocniczy styk do
A Al wyzwalania bezpiecznika
H4 = Wskaznik potozenia —
potozenie zamkniete —
i czerwony
4 __. Hb5 = Wskaznik potozenia —
potozenie otwarte — zielony
H9 = Wskaznik zadziatania

UEZJ 2_

K1, K2 = Styczniki robocze
S4, S5 = Przyciski

bezpiecznika — z6tty

U156

UEMC 40 A1,B1,D1-

16

ABB



Przyktadowe potaczenia dla UEMC 40_... + UEZJ 1_
31 UEMC 157 C

Zamkniety przy obrotach

Al B w lewo (w kierunku przeciwnym do (+)e

| [+\\O kierunku ruchu wskazéwek zegara) oo .m0
| |
SygnahzaCJa &7 \ ,,,,, %r sg\
H4lx1 H5.x1 HOLxi

| (0]
X2, I'x2 X
czerwony‘ z1e1ony‘ zo’fty‘

F1 = Miniaturowy wytgcznik
zabezpieczajgcy (m.c.b.)

S4, S5 = Przyciski

S6 Przetacznik sterowania zdalnego

S7 Pomocniczy styk dla odtgcznika

S8 Pomocniczy tyk dla uziemnika

S9 = Pomocniczy styk do wyzwalania
bezpiecznika

H4 = Wskaznik potozenia — potozenie
zamkniete — czerwony

H5 = Wskaznik potozenia — potozenie
otwarte — zielony

H9 = Wskaznik zadziatania bezpiecznika
— 70ty

UEMC 40 A1,B1,D1-

U157

Przyktadowe potaczenia dla UEMC 40_ ... + UEZJ 2
31 UEMC 160 B

Alt. A
0 ¥\ Sygnalizacja o e 2(+)

1
czerwony 7;19103 20Tty F1 = MiniatUrOWy Wy{aCZnik

S|ME—\;M R Hieg 1 H15gt | 'y zabezpieczajacy (m.c.b.)
el O hal T S14, S15 = Przyciski

-
%)
=
e g
I
I
|
I
|
I

S9 = Pomocniczy styk do
wyzwalania bezpiecznika

H14 = Wskaznik potozenia -
potozenie zamknigte —
czerwony

H15 = Wskaznik potozenia -
potozenie otwarte — zielony

H19 = Wskaznik zadziatania
bezpiecznika — z6tty

Red G Yw x2

UEMC 40 A1,B1,D1-

U160
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S7 = Pomocniczy styk dla odfgcznika
S8 = Pomocniczy styk dla uziemnika



Przyktadowe potaczenia dla UEMC 40_ ... + UEZJ 2
31 UEMC 161 B

Zamkniety przy obrotach

Alt. B w lewo (w kierunku przeciwnym do
| [+\o kierunku ruchu wskazowek zegara) . oo 9 (+)
| I !
nalizacj ‘ ‘
Sygnalizacja 57 \ 777777 7 89\ )
| _ceenvony [ _zielony ] 26ty
(+) ® S 8§15 |y, PH140x1 1 H151x1 | H19 Lx1

ET X2: $1 292 9 10 #3 4 5 21 922 l
%‘ -l- § 8 L L 1 1 6 |
iy \” §12 ‘*? 81 ‘*W s2 ¥/ s ¥ R2 ‘
< 12 2 |
¢
. = ‘
g 5l - - - - _ o
F1 = Miniaturowy wytacznik zabezpieczajgcy (m.c.b.)
S14, 815 = Przyciski
S7 = Pomocniczy styk dla odtgcznika
S8 = Pomocniczy styk dla uziemnika

S9 = Pomocniczy styk do wyzwalania bezpiecznika

H14 = Wskaznik potozenia — potozenie zamknigte — czerwony
H15 = Wskaznik potozenia — potozenie otwarte — zielony
H19 = Wskaznik zadziatania bezpiecznika topikowego — zétty

Uwaga: Informacje zawarte w tej publikacji odnoszg sie do opisanego wyposazenia. Zastrzega sie prawo wprowadzania zmian bez powiadamiania.
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